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پروژه مکانیک : ربات ها و بررسی تخصصی ربات های جوشکاری

پایان نامه جهت اخذ درجه کارشناسی


فهرست  مطالب

فصل اول : مقدمه و تاریخچه
1- ربات چیست؟ 
 1-1-اجزاي يك ربات با ديدي ريزتر 
1-2-فرآیند های اتصال دستی 
1-3-فرایند های اتصال نیمه اتوماتیک 
1-4- فرآیند های اتصال ماشینی 
1-5- فرایندهای اتصال اتوماتیک 
1-6- اتصال برنامه ریزی شده:(کامپیوتری)
1-7- انواع ربات ها 
1-7-1-ربات هاي شهري و ربات هاي نظافت چي 
1-7-2-ربات پزشکی 
1-7-3-ربات خدماتی 
1-7-4- ربات سرگرمی 
1-7-5- ربات هاي انسان نما 
فصل دوم : تعاریف وفرضیات و اصطلاحات

2-1- ساختار موتور پله ای 
2-2- نحوه کنترل 
2-2-1- نحوه کنترل 1 بیتی 
2-2-2- نحوه کنترل 2 بیتی 
2-3- موتور پله کامل و نیم پله 
2-4- تعریف سنسور 
2-5- انواع حسگر ها (سنسور ها ) 
2-6- سنسورها در ربات (1)
2-7- ساختمان یک QCM (Quartz Crystal Microbalance)
2-8- سنسورها در ربات (2) 
2-8-1-تعریف سنسور نوري (گيرنده- فرستنده) 
2-8-2- بسته های متفاوت سنسورنوری 
3-12- تجهیزات جوشکاری قوسی
3-13- منابع الکتریکی جوشکاری قوسی 
3-14- تغذیه سیم جوشکاری 
3-15- تفنگ های جوشکاری قوسی و تورچ ها 
3-16- کنترل ولتاژ قوس
3-17- حمل و نقل و جابه جایی مواد 
3-17-1- انتقال ربات  
3-17-2- مستقر کننده ها 
3-18- فصل مشترکهای کنترل 
3-19- برنامه ریزی
3-20- لوازم یدیکی برای اتوماسیون
3-20-1- تمیز کننده های تورچ جوشکاری 
3-21- تهویه گازها و بخارات 
3-22- مشکلات اتوماسیون 
3-21-1- یکپارچه سازی کارخانه 
3-21-2-یکپارچگی سازی سیستم 
3-21-3- اعتبار و اطمینان تجهیزات 
3-22- قابلیت پیش بینی
3-22-1- خدمات مشاوره ای و ارزیابی 
3-22-2- آزمون و تولید اصلی 
3-22-3- آموزش تعلیم 




